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технологий им. Академика М.Д. Агеева ДВО РАН, а также заслушиванием четырех научных 
докладов. 
 
На церемонии открытия Научной недели со вступительными словами выступили: 

1) академик РАН Юрий Николаевич Кульчин, председатель ДВО РАН; 
2) академик РАН Владимир Григорьевич Пешехонов, научный руководитель АО «Концерн 

«ЦНИИ «Электроприбор», президент МОО «Академия навигации и управления 
движением»; 

3) член-корр. РАН Роман Владимирович Ромашко, директор Института автоматики и 
процессов управления ДВО РАН; 

4) к.т.н. Алексей Анатольевич Борейко, и.о. директора Института проблем морских 
технологий; 

 
На открытии заседания Научного совета со вступительными словами выступили: 

1) член-корр. РАН Олег Андреевич Степанов, председатель Научного совета, начальник 
научно-образовательного центра АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор». 

2) академик РАН Игорь Анатольевич Каляев, руководитель Секции проблем 
машиностроения и процессов управления при ОЭММПУ, научный руководитель 
направления ЮФУ; 

 
 
В разделе Научная программа: 
 

1) посетили Институт автоматики и процессов управления ДВО РАН, г. Владивосток; 
2) посетили Институт проблем морских технологий им. Академика М.Д. Агеева ДВО РАН, 

г. Владивосток; 
3) выступил д.т.н. Владимир Федорович Филаретов (Институт автоматики и процессов 

управления ДВО РАН, г. Владивосток). Тема доклада: «Современные системы 
управления подводными и промышленными роботами с элементами искусственного 
интеллекта»; 

4) выступил чл.-корр. РАН Александр Федорович Щербатюк (Институт автоматики и 
процессов управления ДВО РАН, г. Владивосток). Тема доклада: «Методы 
навигационного обеспечения групповой работы необитаемых подводных аппаратов»; 

5) выступил к.т.н. Александр Валерьевич Зуев (Институт проблем морских технологий им. 
академика М.Д. Агеева ДВО РАН, г. Владивосток). Тема доклада: «Создание 
адаптивных систем управления подводными роботами с использованием средств 
технической диагностики»; 

6) выступил к.т.н. Александр Юрьевич Коноплин (Институт проблем морских технологий 
им. академика М.Д. Агеева ДВО РАН, г. Владивосток). Тема доклада: «Методы синтеза 
систем управления необитаемыми подводными аппаратами, оснащенными 
многозвенными манипуляторами». 

 
 
В разделе Разное выступили: 
 

1) уч. секретарь Научного совета по робототехнике и мехатронике, д.т.н. И.Л. Ермолов с 
сообщением о предстоящем заседании Научного Совета по робототехнике и 
мехатронике РАН по теме: «Целевые работы (научно-прикладные исследования и 
эксперименты) по космической робототехнике: состояние, проблемы, перспективы», 
которое пройдет 16.11.2023 в ЦПК им. Ю.А. Гагарина (ЗАТО Звездный городок); 

2) уч. секретарь, проф. И.Б. Фуртат с сообщением о предстоящем 54-м общем собрании 
Академии навигации и управления движением (АНУД), посвященное 85-летию кафедры 
«Приборы и системы ориентации, стабилизации и навигации», которое пройдет 
16.11.2023 в МГТУ им. Н.Э. Баумана; 
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Приложение 1 

к Протоколу заседания Научного совета по теории и процессам управления при Отделении 
энергетики, машиностроения, механики и процессов управления РАН от 02 октября 2023 г. 

 

СПИСОК ПРИСУТСТВУЮЩИХ ЧЛЕНОВ СОВЕТА 
 

Очно 
1. Н.В. Кузнецов 
2. А.В. Лебедев 
3. И.Б. Фуртат 

 

Дистанционно 
1. М.А. Барулина 
2. А.А. Галяев 
3. О.Н. Граничин 
4. А.В. Небылов 
5. Д.А. Новиков 
6. В.Г. Пешехонов 
7. С.А. Решмин 
8. А.Л. Ронжин  
9. О.А. Степанов 
10. А.Г. Ченцов 
11. С.Л. Чернышев 
12. Е.И. Якушенко 

 

ПРИГЛАШЕННЫЕ УЧАСТНИКИ 
 

1. А.А. Борейко (очно) 
2. А.В. Зуев (очно) 
3. И.А. Каляев (дистанционно) 
4. А.Ю. Коноплин (очно) 
5. Ю.Н. Кульчин (очно) 
6. Р.В. Ромашко (очно) 
7. В.В. Филаретов (очно) 
8. А.Ф. Щербатюк (очно) 
9. О.С. Амосов (дистанционно) 
10. В.Б. Костоусов (дистанционно) 
11. В.А. Овчинников (СПб ФИЦ РАН) (дистанционно) 
12. Б.В. Соколов (дистанционно) 
13. Е.И. Татаренко (дистанционно) 
14. А. Иголкин (дистанционно) 
15. Д. Мухаметзянов (дистанционно) 
16. А.А. Костерев  (дистанционно) 
17. А. Акимов (дистанционно) 
18. Е. Попов (дистанционно) 
19. А. Щипицын (дистанционно) 
20. М.Ю. Доладов (дистанционно) 

 

от АО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор» 
 

1. Д.В. Антонов (дистанционно) 
2. Д.А. Гонтарь (дистанционно) 
3. А.В. Лопарев (дистанционно) 
4. Л.А. Мартынова (дистанционно) 
5. В.С. Мельканович (дистанционно) 
6. А.Е Пелевин (дистанционно) 
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7. М.Б. Розенгауз (дистанционно) 
8. Д.О. Тарановский (дистанционно) 
9. Ю.М. Скородумов (дистанционно) 
10. Е.В. Лукоянов (дистанционно) 
11. С.С. Варварин (дистанционно) 
12. Д.Ю. Поляков (дистанционно) 
13. А.Б. Торопов (дистанционно) 
14. Р.Л. Крючков (дистанционно) 
15. А.Е. Панарин (дистанционно) 
16. Д.А. Кошаев (дистанционно) 
17. Н.А. Суровец (дистанционно) 


